Bsp. 1.9:

Notation:
D; --- geloster Sauerstoff bei Stadt ¢
B; --- Verschmutzungsgrad vor Stadt ¢
B; --- Verschmutzungsgrad nach Stadt
fi -+ Wassermenge von Fluss j, j7=1,2
w; --- Abwassermenge von Stadt ¢
x; --- Verschmutzungsgrad Abwasser von Stadt i, Entscheidungsvariable

Gegeben: By, By, D1, Do, w;, f1, fo
Anderung der Verschmutzung:
- B
p=Bltew (v,
f+w

zeitliche Dynamik von B bzw. D:
B(t+1) = d+eB(t)
D(t+1) = a+8D(t)—~B(t)

a, 3,7,0,€ > 0 sind gegebene Parameter.

Fur B3 bzw. D3 bekommt man daher

F1(6 + €By) + fo(0 + €By)
fi+ fa

B3 =

filao+ BDy — yBy) + folor+ BDo — vBs)
Ji+ fa

D3:

sowie weiters
B.— Bs(f1 + f2) + wszs
3 =
fi+ fo+ws

Dy=a+ D3 — By

Zielfunktional:
Je hoher x; desto schmutziger ist das Abwasser von Stadt i.
Die zu minimierenden Reinigungskosten entsprechen 7, ¢;(U; — ;).
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gegebene Parameter: ¢;, L;, U;, S



